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Planificador de tareas de tiempo-real con
procesadores heterogéneos

INTRODUCCION

Los sistemas embebidos crecen en complejidad y
son, cada vez mas, usados en situaciones donde se
requiere control del tiempo. Es por esto que las
arquitecturas de hardware deben evolucionar con el
fin de resolver los requerimientos. La planificacion
de tareas de sistemas de tiempo-real en sistemas
heterogéneos surge como un nuevo desafio.

Desarrollar un prototipo de simulador de
planificacion de tareas de tiempo-real con
multiprocesadores heterogéneos, que permita
mejorar las técnicas de planificacion, simular el
manejo de plazos perdidos, manejar tareas
esporadicas y periodicas, realizar estadisticas de las
ejecuciones, entre otras.

METODOLOGIA '

Se modularizd cada paso de la utilizacion de la
herramienta en aplicaciones virtualmente
independientes, que pueden ser programadas en
un lenguaje a eleccion, implementando una
comunicacion entre estos modulos, lo que permite
al usuario reemplazar cualquier modulo por uno
propio.

Definicion de tareas:
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Resultado de 15 iteraciones:

tarea 2/ CPUL
tarea 3/ CPUL
tarea 1/ CPU2
tarea 2 J’EIE..I?
tarea 3/ CPUZ

TICs, ELECTRONICA E INFORMATICA

Martin Rodriguez

Ingenieria en Computacion, UNTREF
Universidad Nacional de Tres de Febrero
Mg. Claudio Aciti

TICs, Electronica e Informatica
martin.roosp@gmail.com

Scheduler
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. RESULTADOS |

Se obtuvo un prototipo de simulador de
planificacion de tareas de tiempo-real con
multiprocesadores heterogéneos, que permite
simular diferentes técnicas de planificacion, desde
las mas conocidas con Prioridades Fijas o EDF, hasta
cualquier otra que se desee. Para situaciones de
sobrecarga tambien se puede elegir el mecanismo
para el manejo de plazos perdidos.

CONCLUSIONES

El simulador permite analizar la cantidad de plazos
cumplidos, la cantidad de fallos y los cambios de
contexto por cada tarea y para todo el sistema.

Entre los trabajos futuros, se propone probar
algoritmos para la asignacion de los procesadores
cada vez que una tarea lo requiera. También se
espera comparar rendimientos de diferentes
arquitecturas de procesadores.






